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Programme de la Conférence

Samedi 9 Juin :

8:00 - 9:00

· Enregistrement de participation

9:00 - 9:30

· Cérémonie officielle d'ouverture

9:30-10:00

· Conférence plénière du Professeur Kamel Youcef TOUMI  du Massachusetts Institute of  Technology, Boston, USA, sur le thème : " Les perspectives de la productique dans le cadre des nouvelles technologies de l'information et de la communication ".

10:00-10:30
· Conférence plénière présentée par le Professeur Alain BOURJAULT du Laboratoire d'Automatique de Besançon, France, sur le thème : " La productique : une démarche d’aide à la restructuration des entreprises ".

10:30-10:45  Pause-café

10:45-12:45 :  Sessions Techniques.

Session S9A1: Méthodologie de modélisation et de conception 

Président :  G. Juanole

·  Modélisation des systèmes de production par les réseaux de Petri bien formés.

        GHOUL-HADIBY –   Université Badji Mokhtar de Annaba.

·  A new QFD-based method for manufacturing system design : Application in 

       SMME’s.
       A. SEKLOULI– Université Blaise Pascal, Paris.


·  Développement d’un programme de simulation d’une chaîne flexible 
 
         d’assemblage par ARENA

       Z. BENDAHMANE–  Université Abou Bakr Belkaid, Tlemcen.

· Modélisation de la fiabilité d’une chaîne GNL
K. Younsi, A. N.  Smati, A. H. Ainouche – Université Bouguerra, Boumerdès.

Session S9A2: Robotique et commande 

Président :  N. Chaillet

· Modélisation et conception du système d’équilibre automatique des charges de la     commande électronique à plusieurs moteurs d’un treuil de forage.

     A. Moussa, B. Bekkouche, A. K. Moussa – Université de Mostaganem, Algérie.

· Identification et commande vectorielle de la machine asynchrone utilisant les   
        algorithmes génétiques.

      N. Benaidja, D. Slimani, N. Khenfer – Université Ferhat Abbas de Sétif, Algérie.

· Evaluation des performances de la commande cinématique et dynamique d’un robot mobile avec différentes stratégies de navigation.

      W. Nouibat, Z. Ahmed Foitih, E. G. Neggal, A. Kazi Tani – Université des         

      Sciences et de la Technologie d'Oran, Algérie.

· Commande dynamique d’un bras manipulateur PUMA762 dans un 
   

         environnement virtuel

      Z. AHMED FOATIH– Université des Sciences et de la Technologie 

      d'Oran, Algérie.

Session S9A3: Planification et optimisation de la maintenance

Président :  C. Varnier

·  Développement d’un logiciel de conduite et de supervision d’une cellule flexible   
        d’assemblage.

      K. HACHEMI– Université Abou Bakr Belkaid de Tlemcen, Algérie.

·  Modélisation orientée objet et spécification formelle de l’exemple du robot type.

      A. HAMMAD– Université Franche Comté, France.

·  Générateur automatique de plan pour un robot.

      O. KAZAR– Université de Biskra, Algérie.

·  Approche basée sur l’insertion d’une tâche pour l’ordonnancement en temps réel 
         à une machine.

      S. OURARI– Centre de Développement des Technologies   

      Avancées, Algérie.

Session S9A4: Optimisation

Président :  P. Ladet

· Optimisation du régime de fonctionnement d’un gazoduc par un modèle de 
 
         programmation non linéaire.

A. Ainouche, A. Smati, K. Younsi – Sonatrach-TRC, Algérie.

· OP_02:  La méthode de Branch et Bound appliquées à l’optimisation des dimensions d’un 
         AS/RS à convoyeur gravitationnel.  
      A. AZZOUZ– Université Abou Bakr Belkaid de Tlemcen, Algérie.

· Méthodes d’optimisation appliquées aux systèmes de type flow-shop hybride.

      M. Sahraoui, K. Belkadi, H.Belbachir – Université des Sciences et de la Technologie 

      d'Oran, Algérie.

· OP_06:  Algorithme génétique appliqué à la production optimale de l’énergie électrique.

      R. OUIDDIR– Université des Sciences et de la Technologie d'Oran, Algérie.

12:45 - 14:15

· déjeuner 

14:15 - 16:15 :  Sessions Techniques.
Session S9B1: Méthodologie de modélisation et de conception 

Président : M. Dulmer

· Modèles dynamique et statique orienté vers la surveillance et le diagnostic de 
         défauts de cages de la machine asynchrone.

S. AMRANE   – Université Mentouri de Constantine, Algérie.

· Schémas de traduction GRAFCET/C.

      N. Benaouda – Université Ferhat Abbas de Sétif, Algérie.

· Modélisation d’un atelier à flot sans stock et sans attente : Application à une 

                    ligne de traitement de surfaces.

      R. ABBOU– Université de Grenoble, France.

· Un modèle orienté objet pour la mise en œuvre de la commande pour 
 
         GRAFCET  dans un environnement multitâches.

     M. MOSTEFAI– Université Ferhat Abbas de Sétif, Algérie.

Session S9B2: Robotique et commande

Président :  A. El Moundi

·  Single cycle time model of multi-aisie automated storage retrieval systems.

      A. BENAMAR– Université Abou Bakr Belkaid de Tlemcen, Algérie.

·  Commande en vitesse d’un moteur asynchrone alimenté en courant par la 
      
        méthode du flux orienté.

      A. MERAOUFEL– Université de Sidi Bel Abbès, Algérie.

·  Commande vectorielle avec amélioration des performances par l’introduction 
        d’un régulateur flou de vitesse.

     T. LECHANI– Université Bouguerra de Boumerdès, Algérie.

· A dynamic fuzzy model for a drum boitier turbine system.

      H. HABBI– Université Bouguerra de Boumerdès, Algérie.

Session S9B3: Planification et optimisation de la maintenance 

Président : Dr. N. Zerhouni

·  Planification des mouvements point par point des robots sous-actionnés.

      T. CHETTIBI – Centre Universitaire de Saïda, Algérie.

· Application des chaînes de Markov cachées au problème d’ordonnancement 
         
        dans une cellule robotisée.

      A. SOUKHAL –  Université de Tours, France.

· PO_10:  Un SIAD pour l’élaboration du planning de maintenance préventive

      F.  BENBOUZID  – Institut National d'Informatique, Algérie.

· PO_05: Optimal motion planning of robotic manipulators along specified geometric path.

     T. CHETTIBI  –  Centre Universitaire de Saïda, Algérie.

Session S9B4: Réseaux et Engineering

Président : JP. Bourrières

· Sécurisation de l’information par le système cryptographie à clé publique RSA.

      A. Ali-Pacha, N. Hadj-Said – Université des Sciences et de la Technologie d'Oran, 

      Algérie.

· TESCHIMA COMPILER. Technology of structured High Information 

                    Managing.

      BENLAZZAR A – Université Es Sénia d'Oran, Algérie.

· Sur les réseaux d’interconnexion.

      A. H. Mezhoud – CFDAT/URD-TD, Médéa, Algérie.

16:15 - 16:30

· Pause café.

16:30 - 18:00 : Atelier. 

· Thème :  Pilotage des systèmes de production 
      Conférenciers :
- Pr. M.G. JUANOLE,
« Evaluation des performances des systèmes de productions »


- Dr. M. BAKALAM,


« Simulation des systèmes de production »

- Dr. B. BOUZOUIA,


« Conduite de systèmes de production : de 

      





l’hiérarchique au décentralisé » 

       Panel Animation :

· Pr. K.Y. TOUMI,

· Dr. AMER YAHIA, 

· Dr. P. LADET

· Pr. JP BOURRIERES

· Pr. N. BOUMAHRATH

· Dr. K. ACHOUR.
Dimanche 10 Juin,

9:00 - 10:00

· Conférence plénière présentée par le Professeur J-P Bourrières du LAP de Bordeaux sur le thème : " Sur l’enjeu de la formation et de la recherche en productique dans les pays émergents ".

10:30 - 10:45

· Pause café

10:45 - 12:45 : Sessions Techniques.
Session S10A1: Méthodologie de modélisation et de conception

Président : Dr. Amer Yahia

·  Analyse et synthèse flexible de production par réseaux de Pétri.

       R.  KARA– Université Mouloud Mameri de Tizi Ouzou, Algérie.

· Evaluation des performances des systèmes de production modélisés par réseaux

      de Petri stochastiques

     O. HAMICHE– Université Mouloud Mameri de Tizi Ouzou, Algérie.

·  Stratégie de contrôle basée sur les graphes et les modèles de Markov cachés  

                     flous.

       S. RIHANI–Université des Sciences et de la Technologie Houari  

                     Boumédiene, Algérie.

·  Système de micromanipulation en vue d’applications industrielles.

       Y. HADDAD,  LAB de Besançon,  France.

Session S10A2: Robotique et commande 

Président : Dr. M. Hamerlain
·  Intégration de la commande optimale pour l’optimisation d’un temps de réponse 
         des systèmes linéaires: Application à un four.

      M. MOSTEFAI  – Université Ferhat Abbas de Sétif, Algérie.

· Emploi d’un régulateur adaptatif pour la commande numérique de 
  
 
         caractéristiques en fluide dans une canalisation. 

      S. GUERMAH  – Université Mouloud Mammeri de Tizi Ouzou, Algérie.

· Synthèse d’un système de pilotage avec vérification de faisabilité des postures 
         pour robot mobile de type tricycle.

      S. A. Berrah – Université Abou Bakr Belkaid, Tlemcen, Algérie.

· Commande dynamique coordonnée de deux bras manipulateurs coopérants.

      KADRI Mohamed – Centre de Développement des Technologies 

                     Avancées, Algérie.

Session S10A3: Planification, optimisation de la maintenance et Evaluation des 

                          performances.

Président : Dr. Amer Yahia

· Approche basée sur les règles de priorité pour l’ordonnancement en temps réel à 
        une machine.

      S. OURARI– Centre de Développement des Technologies   

                   Avancées, Algérie.

·  Planification de la production avec incertitude.

       M. DEGHDAK– Université Mentouri de Constantine, Algérie.

· Evaluation des performances d’un atelier de fabrication à l’aide des réseaux de 
         Petri colorés.

     A. Labed, J. C. Pascal – E.M.P., Alger, Algérie.

· Système automatisé d’évaluation des produits pour le recyclage.

     A. KOBEISSI  – Université de Grenoble, France.

Session S10A4: Approche objets, acteurs, multi-agents et Systèmes d'information de 

                          l'entreprise.

Président : Dr. K.  Achour

· Utilisation des règles actives pour la gestion des contraintes d’intégrités dans les 
          BDOO.

      H. Belbachir, B. Hemerelain, A. Henni - Université d’Es-Sénia, Oran, Algérie.

· Le backtracking dans les réseaux de contraintes distribuées.

      M. Belaïssaoui, E. H. Bouyakhf - Université Hassan I, Settat, Maroc

· COBRA une refonte pour l’entreprise.

      H. Mellah – Centre d'étude et de Recherche sur l'Information Scientifique et  

      Technique, Alger, Algérie.

· Un système d’aide à la décision multicritère en finance.

       M.L. REBAIAIA  – Université de Batna.

12:15-13:45

· Déjeuner 

13:45-15:45 :  Sessions Techniques.

Session S10B1: Méthodologie de modélisation et de conception 

Président : Pr. K.Y. Toumi

·  Modélisation socio-technique d’une unité de production automatisée

       M. DULMET  – Laboratoire d'automatique de Besançon,  

                     France.

· Modélisation et analyse des systèmes de désassemblage par réseaux de Petri 
         continus.

      R. FERNANDEZ  – Laboratoire d'automatique de Besançon, France. 
· Simulation d’un système automatisé de stockage/destockage à charge unitaire 

       par  ARENA.

       Mr SABRI –  Université Abou Bakr Belkaid de Tlemcen, Algérie.

· Mise en place du pilotage réactif  dans un atelier sellerie : Elaboration d’un logiciel d’aide à la décision.

I. Filipas, G. Draghici, A. El Moudni, N. Zerhouni, F. Clouard – Laboratoire d'Automatique de Besançon, France. 

Session S10B2: Robotique et commande 

Président : Dr. Oueznadj

· Etude d’une version simplifiée pour la commande numérique d’un moteur 
 
          synchrone à aimants permanents.

S. Hassaine, B. Daoud - Centre Universitaire de Tiaret, Algérie.

· Commande floue d’un système non linéaire
F. KHABER  – Université Ferhat Abbas de Sétif , Algérie.

· Automatisation  et contrôle d’outil de production : Cas d’un système d’alimentation en barre d’une machine outil à commande numérique.

H. Bendifallah, M. Bouarab, R. Tiar - Centre de Développement des Technologies Avancées, Algérie.

· Reconnaissance automatique de visages : Application de réseau RBF pour la 
         classification

D.Tidjet, K. Mokrani, A. Alliche - Université Abderrahmane Mira de Béjaia, Algérie.

Session S10B3: Sûreté de fonctionnement des systèmes industriels

Président : Dr. M. Bakalem

· Intégration du retour d’expérience d’exploitation dans une approche globale des 
        études de la sûreté de fonctionnement.

      B. SELLALI  – I.F.F.A, France.

· Intégration des politiques de maintenance dans un système de production à procès         continu.

H. Smadi, H. Mouss, N. Mouss - Université de Batna ,Algérie.
· Approche système pour la conception d’un outil d’aide au diagnostic dans un 
        système de production

      D. MOUSS– Université de Batna, Algérie.

· Manufacturing and assembly based stochastic dimension tolerance analysis 
    
        models.

     A. CHEIKH  – Université de Batna, Algérie.

Session S10B4: Conception orientée fabrication / assemblage

Président :  Dr. R. Ouiguini

· Modélisation de l’optimisation des tolérances des côtes de fabrication par la méthode des dispersions. 

     S. Hamou, A. Cheikh, A. Benamar - Université Abou Bekr Belkaid, Tlemcen, Algérie.

· Etude des performances des outils céramiques lors du tournage.

      M.A.YALLESE  – Université de Guelma, Algérie.

· Les machines outils à commande numérique et l’ambiguïté de la non uniformité 
        des languages.

      M. BOUNAZEF – Université de Sidi Bel Abbès, Algérie.

· Intégration d’un module de CAO de surface gauche dans une chaîne CFAO intégrée.

H. Bendifallah –- Centre de Développement des Technologies Avancées, Algérie.

15:45 - 16:00

· Pause café.

16:00 - 17:30 : Atelier.

· Thème :  « Management des systèmes de production ».
Conférenciers :

            - Dr. P. LADET                         « Approches interdisciplinaires dans la gestion des

                                                              systèmes  de production »


- Pr. ZERHOUNI,

 « GMAO, approches et perspectives »

            - Ingénieur  S. OUDJIT,
«Apport et enjeux des systèmes de gestion actuels »

     Panel Animateurs : 

· Dr. TRABELSI,

· Pr. Youcef TOUMI,

· Dr. M. HAMERLAIN.

· Pr. N. ZERHOUNI

· Pr. A. BOURJAULT

· Dr. B. BOUZOUIA

Lundi 11 Juin

9:00 - 10:30

· Conférence plénière présentée par le Professeur H. Alla de l’INPG, Grenoble, France sur le thème : " Outils de modélisation des systèmes de production : Etat de l’art".

10:30 - 10:45

· Pause café

10:45 - 12:15 : Sessions Techniques.
Session S11A1: Contrôle de qualité.

Président : Dr. R. Ouiguini

· Les outils de DTC (Damage Tolerance Certification) dans l’aviation civil et 
         militaire : Propositions pour l’aviation algérienne.

     A.  BENMOHAMMED  – Université Ferhat Abbes de Sétif, Algérie.

· Classification des défauts détectés par ultrasons par la méthode des KPPV et la 
         méthode Bayesienne.

      R.  DRAI  – C.S.C, Algérie.

· Localisation d’objets superposés par le R.N.A. et l’approximation angulaire des 
         formes.

      H.  SENOUSSI  – Université des Sciences et de la Technologie 

                     d'Oran, Algérie.

· La simulation interactive d’un outil puissant pour la résolution des systèmes 
        manufacturiers.

      Y. Kerboua Ziari, L. Kerbache – Ecole Nationale Polytechnique, Alger, Algérie.
   

Session S11A2: Robotique et commande 

Président : Dr. K. Achour

·  Télé-opération d’un robot par réseau.

       N.  BERRACHED  –  Université des Sciences et de la Technologie et 

        d'Oran, Algérie.

· Application des réseaux R.B.F à la reconnaissance d’environnements d’un robot

      Mobile autonome. 

     F.  HENDEL –  Université des Sciences et de la Technologie 

      d'Oran, Algérie.

· Commande énergétique neuro-floue d’un manipulateur pédagogique.

      A.  KHOUKHI  –  Université des Sciences et de la Technologie Houari 

       Boumédiène, Algérie.

· Commande adaptative par le concept neurone flou d’une machine asynchrone.

A. Hazzab, C. Bendhina, A. Nebbou, M. Kamli - Centre Universitaire de Bechar, Algérie. 

Session S11A3: Systèmes parallèles, Systèmes distribuées et Techniques d'intelligence 

                          artificielle.

Président : Dr. Bakalem

·  Estimation des courants harmoniques dans les réseaux électriques par une 
 
        technique basée sur les réseaux de neurones.

      N.  LAHACANI  – Université Abderrahmane Mira de Béjaïa, Algérie.

· SEG-MADE : Système expert pour la génération des MADE.

      R. Hamzi,  M.T.Zaoui, Dr. T. Bouhoufani – Université de Batna, Batna, Algérie.

· Machine parallèle à graphe de précédence : Conception d’un éditeur de 

        programmes parallèles « EPP ».

      Bouzidi l’Hadj – Université Abderrahmane Mira de Bejaïa, Bejaïa, Algérie.

· Minimizing schedule length or makespan critera for parallel processor 
 
        schedulling.

     A. DERBALA  – Université de Blida, Algérie.

Session S11A4: Conception orientée fabrication / assemblage 

Président : Dr. A. Bouafia

· Simulation  de taillage et automatisation de la construction du modèle solide des 
         engrenages spiro-coniques dans I-DEAS.

       M. BEY  – Centre de Développement des Technologies Avancées, 

                    Algérie.

· Vers une chaîne de CFAO intégrée.

       H. Bendifalah – Centre de Développement des Technologies Avancées, Algérie.
· Etude de la détermination du régime de coupe optimal dans le cas du tournage.

      S. BELHADI  – Centre Universitaire de Guelma, Algérie.

· Approche graphique pour la construction coopérative de scènes virtuelles sur le 
        Web.
      M.  DJOUDI  –  Laboratoire IRCOM SIC, France.

12:15 - 13:45

· déjeuner 

13:45 - 15:45
· Pause café.

15:45 - 16:00 : Atelier.

· Thème : «Partenariat Centres de Recherche/Universités - Industrie».
· Conférencier :

- Dr. H. Amer-YAHIA,

           « Sur le rôle du partenariat Entreprises- 

                                                                                    Universités dans le processus 

                                                                                    de restructuration industrielle »

· Panel Animateurs : 

· Dr. H. Bessalah,   Pr. Youcef TOUMI,  Pr. A. Bourjault, Dr. B. Bouzouia,

                                     Pr. N. Zerhouni.  Dr. Trabelssi

· Bilan du symposium.

· Clôture de la conférence.
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PREFACE

  Bienvenue à CIP2001,

CIP 2001, la Conférence Internationale de la Productique organisée conjointement par le Centre de Développement des Technologies Avancées, Algérie (C.D.T.A) et le Laboratoire d’Automatique de Besançon, France (L.A.B) vise deux objectifs : elle offre, d’une part, la possibilité aux chercheurs de faire le point sur l’état actuel de la productique et de ses évolutions futures. D’autre part , cette rencontre tente de sensibiliser les industriels publics et privés sur l’impact de l’utilisation de la productique.

La conférence CIP 2001 couvre les thèmes suivants :

· Méthodologie et modélisation et de conception,

· Outils et méthodes de simulation,

· Approche objets, acteurs et multi-agents,

· Systèmes parallèles et distribués,

· Optimisation,

· Techniques d’intelligence artificielle.

A travers tous ces thèmes, CIP 2001 se veut une rencontre qui vise à développer et à promouvoir la recherche scientifique au niveau national. 

En terme de l’amélioration de la qualité et du renforcement de la compétitivité, la conférence CIP 2001 organise trois ateliers : 

· La restructuration industrielle,

· Les outils de management,

· La conception et gestion des produits.

Nous remercions les membres du comité scientifique pour leur disponibilité, les membres du comité d’organisation qui n’ont ménagé aucun effort pour que cette manifestation se déroule dans de bonnes conditions.  

Nous tenons à exprimer nos remerciements aux différentes institutions qui, par leur engagement financier ont apporté leur soutien : SITEL, Mesurelec, BRC, ICSE, GPROD2, CERIST, OASIS, GECOS, LPA, ALFATRON, CAAR, MID et EDIEL. 

Enfin, nous remercions toutes les personnes qui ont participé, de près ou de loin, au succès de cette r

                Dr. K. Achour                                                                        Dr. Hamid Bessalah                              

  Président du comité d'organisation                                            Président de la conférence                                                                               
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